SPARKvue

Forberedelser i SPARKvue
Starta SPARKvue och klicka pa
Bygg nytt experiment i startfonstret. Ly
Klicka pa den 6versta mallen, en hel sida.
Valj diagram enligt bilden.

Valj en mall—>

Anslut kraftsensorn genom att klicka pa
blatandsikonen uppe till hdger. é
Vlj din kraftsensor i listan. Q

Klicka Fardig for att stinga fonstret. /VE. 123 B (V)
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Y-Axel Matning

Valj vad som ska visas pa respektive axel i
diagrammet genom att klicka pa "Valj en
matning" pa x- och y-axeln.

| detta experiment valjs Vinkelfart Z (rad/s)

pa x-axeln och Kraft (N) pa y-axeln.

Tips: For att se x-axelns etikett, kan man dolja
verktygsfaltet genom att klicka pa ikonen langst

Acceleration, Z m/s/s

Accel, Resultant m/s/s

° Tradios gyrosensor

Vinkelfart, X rad/s

till vanster.
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Under grafytan finns en sifferdisplay for MRl aoreor iul

kraftsensorn. Genom att klicka pa den kan B

man gora installningar for sensorn. Byt tecken

Nollstall kraftsensorn och byt sedan tecken.
10 Konfigurera sensorer |

Kalibrera matning

— Redigera dataegenskaper

Z 00 rad/s ~ Kraft 0,14 N+

isk: 20 Hz
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Matning

Satt snurr pa linjalen sa att den roterar med
ungefar 1 varv/sekund.

Starta matningen genom att trycka pa Start i
nederkant av programfonstret.

Lat matningen fortsatta tills rotationen har
avstannat. For att forkorta mattiden kan man
hélla fingret mot 6vre delen av stativaxeln och
forsiktigt bromsa in rotationen.

Avsluta matningen i SPARKvue nar linjalen har
slutat rotera.
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Analys

Anpassa en andragradsfunktion till matvardena \

genom att klicka pa kurvanpassning i menyra-

den under grafen. V&lj Kvadratisk anpassning. £ <% B EEIkETIEL=z 0

Om foérsdket har lyckats bor konstanten A vara Markera énskad kurvanpassning
betydligt stérre an konstanterna B och C. { — J
Av den anledningen bortser vi fortsattningsvis e —

fran termerna Bx och C.

Potensanpassning

Invers anpassning

Invers kvadratanpassning

bana ar proportionell mot vinkelhastigheten i
kvadrat.
F=A-x2

Gaussisk passform
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Vi antar att kraften som haller kvar vikten i dess {
t
|
{

J
]
T —
J
|

Kvadratisk Cosinusanpassnina

[ e e
Variabeln x ar vinkelfarten. Den brukar normalt _

betecknas med w. Formeln skrivs da
F=A-w?

Undersdk konstanten A

Upprepa forsoket, forst med olika massor, och sedan med olika radier genom att flytta
vikthallaren in mot centrum.

Kom ihag att nollstalla kraftsensorn pa sifferdisplayen under grafytan mellan varje férsok.

Forsok att tolka konstanten A fysikaliskt.
Kan du i férvag berakna vilket varde konstanten A kommer att fa innan du boérjar rotera?

Sammanfatta slutsatserna fran din undersékning med ord och formler.

Fundera mera
| férsbket anvéands kraftsensorn for att méta centripetalkratft.
Har det ndgon betydelse var sensorn placeras ldngs linjalen da centripetalkraften méts?
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